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Autoevaluación Caso Práctico II: Perceptrón Multicapa 

 
Para comprobar que la experimentación es completa y se han seguido todos los pasos de la guía, 

se recomienda orientarse por estas pautas. Para estos ejemplos se ha usado un dominio 

artificial, compuesto de 1000 ejemplos de entrada que obedecen a la ecuación 

Output =  3sin(𝑥) + 2 cos(𝑦) + tan (𝑧) 
 

A continuación se muestran los csv que produce el script (Figuras 1, 2 y 3) y la evolución del error 

(Figura 3). 

 

 
  
 
 

Fig. 1. Errores finales del fichero finalErrors.csv 



 
 
 

 
 

Fig. 2. Errores finales del fichero 

iterativeErrors.csv 
Fig. 3. Salidas de la red en netOutputs.csv 



 

 

 

Junto con la salida en consola y del programa, se espera que se elabore una experimentación 

completa. Esta experimentación se puede ilustrar con una tabla resumen del siguiente tipo: 

 
 
 

Razón de 

aprendizaje 

Topología de la 

red 

RMSE 

Entrenamiento 

RMSE 

Validación 

RMSE 

Test 

0.01 10 capa 1 <RMSE del experimetno> <> <> 

0.05 10 capa 1 <> <> <> 

0.1 10 capa 1 <> <> <> 

·     ·     · 
0.05 10 capa 1 ; 10 capa 2 <> <> <> 

 

También, y como se menciona en la guía, es necesario hacer una comparación de modelos. Para 

ello se puede seguir una tabla como esta: 

 
 
 
 

Fig. 4. Evolución del error a lo largo del tiempo, la línea negra representa entrenamiento y 

la línea roja representa validación. 

Tabla 1. Tabla resumen de los experimentos. 



 
 

Método RMSE 

Entrenamiento 

RMSE 

Validación 

RMSE 

Test 

Adaline <RMSE del 

experimetno> 

<> <> 

Perceptrón 

multicapa 

<> <> <> 

 
 

Tabla 2. Tabla comparativa. 


