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Matriz de rigidez en ejes locales
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Estado de tensión plana
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Matriz de rigidez en ejes globales
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Matriz de rigidez en ejes globales
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Matriz de rigidez en ejes globales
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Matriz de rigidez en ejes globales
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Matriz de rigidez en ejes globales
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Matriz de rigidez en ejes globales

Matriz de rigidez en ejes globales de una lámina con fibras que forman ±±±±90°

con el eje X
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Constantes aparentes de una lámina
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Constantes aparentes de una lámina
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Constantes aparentes de una lámina
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Matrices de flexibilidad

Matriz de flexibilidad de una lámina en ejes locales
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Matrices de flexibilidad

Matriz de flexibilidad de una lámina en ejes globales
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mm 50

Aluminio

E = 72,4 GPa

ν = 0,3

Ejemplo

y

x

mm 50

mm 50
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mm 50

mm 50

mm 50

Carbono/epoxi

E1 = 155,04 GPa

E2 = 12,11 GPa

G12 = 4,41 GPa

ν21 = 0,248

mm 50

y

x

mm 50

mm 50



Aluminio

Ejemplo

y

x

MPax 155=σ
mm 50

MPax 155=σ

y

x
mm 9,9684
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Carbono/epoxi

Ejemplo

y

x

MPax 155=σ
mm 50

MPax 155=σ

º30

Incremento de ángulo: 0,553°

y

x
mm 9,7914
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Ejemplo
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Ejemplo

Incremento de ángulo: 0,00905°
Aluminio

y

x
mm 50

MPaxy 4.4=τ

MPaxy 4.4=τmm 50

y

x
mm 50
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mm 50

Decremento de ángulo: 0,0573°
Carbono/epoxi

y

x
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MPaxy 4.4=τ
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x
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mm 50
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Carbono/epoxi

Ejemplo

Incremento de ángulo: 0,0318°

y

x
mm 50

MPaxy 4.4=τ

MPaxy 4.4=τmm 50

º30 y

x
mm 9.9864

mm 9.9994
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mm 50

Decremento de ángulo: 0,0573°

MPaxy 4.4=τmm 50

y

x
mm 50

MPaxy 4.4=τ
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mm 014,50

mm 001,50
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Cargas de cortadura

Ejemplo
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