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REGULADORES 
 
 

Ejercicio 1 
 
Dado el sistema de la figura: 

 
 
a) Ajustar el regulador más sencillo que cumpla: %25,09,2%,15 ≤≈≈ psp estM  
 

b) Ajustar el regulador más sencillo que cumpla: stM sp 5,1%,15 ≤≤  
 

c) Ajustar el regulador más sencillo que cumpla: %10,09,2%,15 ≤≤≤ psp etM  
 

d) Ajustar el regulador más sencillo que cumpla: %10,5,1%,15 ≤<≤ psp estM  

 
Ejercicio 2 
 
Dado el sistema de la figura: 

 
Diseñar el regulador más sencillo que cumpla las siguientes especificaciones: 

mínimotM sp %,15≤  

 
Ejercicio 3 (Ex. Junio 2004 – Ing. Industrial) 
 
Calcular por el método del lugar de las raíces el regulador R(s) más sencillo para que el 
sistema de la figura cumpla las siguientes especificaciones: 

• Ep ≤ 20% 
• Sistema sin oscilaciones 
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Ejercicio 4 
 
Dado el sistema: 

 
 
Cuya respuesta en frecuencia es: 

 
Calcular, usando métodos frecuenciales, un regulador PID, para que el correspondiente 
sistema de control cumpla aproximadamente las siguientes especificaciones: 

stMe spv 2%,30,2,0 ===  

 
 
Ejercicio 5 
 
Dado el sistema de la figura: 

 
Diseñar el regulador más sencillo que cumpla las siguientes especificaciones: 

%10,5,1%,15 ≤<≤ psp estM  

)(sR  
+ 

- 

U(s) Y(s) 

6

2

+s
 

)3)(1(

4

++ ss
 

Y(s) 
)(sGR  

+ 

- 

R(s) 

)(sH  

)(sG  

-60
-55
-50
-45
-40
-35
-30
-25
-20
-15
-10
-5
0
5

10
15
20
25
30

M
ag

ni
tu

de
(d

B
)

10
-1

10
0

10
1

10
2

-180
-170
-160
-150
-140
-130
-120
-110
-100
-90
-80
-70
-60
-50
-40
-30
-20
-10
0

P
ha

se
(d

eg
)

Bode Diagram

Frequency (rad/sec)

-60
-55
-50
-45
-40
-35
-30
-25
-20
-15
-10
-5
0
5

10
15
20
25
30

M
ag

ni
tu

de
(d

B
)

10
-1

10
0

10
1

10
2

-180
-170
-160
-150
-140
-130
-120
-110
-100
-90
-80
-70
-60
-50
-40
-30
-20
-10
0

P
ha

se
(d

eg
)

Bode Diagram

Frequency (rad/sec)


