DEPARTAMENTO DE INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
EXAMEN DE SENALES Y SISTEMAS

15 de Febrero de 2008

NOMBRE:
GRUPO:

Cuestion 1 (1.5 puntos) [20 minutos]
Instrucciones: Cada pregunta tiene una Unica respuesta vélida
Calificacion:

e Respuesta correcta: 0.15 puntos

e Respuesta incorrecta: -0.05 puntos
e Respuesta en blanco: 0 puntos

1. (Cuadl de estas ecuaciones el lineal?

a) 5x(t)+3z(t)y(t)+9=0
b) K(t)+3y(t)=4

c) x()+y*(t)=0
d) yt) + K@) +2(t)=0

2. Si la sefial de entrada de la figura es un escaléon de magnitud 1 y la funcién de

. 1 .
transferencia es de la forma: G(S)= T (Cuanto vale lim, , y(t)?
S+
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3. (Cudl es la ecuacion dinamica del siguiente sistema fisico?

—= % (Salida)

ulr)
{Fuerza de entrada)

7

a) u(t)—kX(t)—Bx(t) = mx(t)
b) u(t)+kx(t)+ Bx(t) = mX(t)
c) u(t)—kx(t)—Bx(t) = mx(t)
d) u(t)+kxX(t)— Bx(t) = mx(t)



4. (Cuéanto vale el determinante de la formula de Mason del siguiente flujograma?

RS ASA DA

B, B> B;

a) A=1-(B,+B,+B,+B,)+(BB,+BB,+BB,+B,B,)-(BB,B, +BB,B,)

b) A=1-(B,+B,+B,+B,)+(BB,+BB,+BB,+B,B +B,B,)-(B,B,B, +B,B,B,)
¢c) A=1-(B,+B,+B,+B,)+(BB,+BB,+BB,+B,B,)-BB,B,

d A=1+(B,+B,+B,+B,)+(B,B,+BB,+BB,+B,B,)

5. Un sistema de segundo orden con todos sus polos en el eje imaginario:

a) Esun sistema criticamente amortiguado
b) Es un oscilador

¢) Esun sistema sobreamortiguado

d) Esun sistema inestable

6. (Como es la salida del siguiente sistema?

2sen(2t) 1 Y(s)
e —>

a) Y(s)=x/§sen(2t—%j

b) Y(s):zsen(2t+%j
t »

c) Y(s)_sen(5+zj

d) Y(s)=2sen (Zt +%j
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7. Los diagramas de Bode de estos dos sistemas: G(S) = —
(s =2s5+2)

Fissa) ) CO=

a) Son iguales en los diagramas de amplitud y de fase.

b) Son iguales en el diagrama de amplitud pero se diferencian en el de fase.
¢) Son iguales en el diagrama de fase pero se diferencian en el de amplitud.
d) Se diferencian tanto en el diagrama de amplitud como en el de fase.

8. (Cudnto vale el error de velocidad si la funcidn de transferencia G(s) de un sistema en
cadena abierta es tipo 1?

a) 0

y 1
limsaOG(s)

c) o

d) !

s-G(s)

hms—>0

9. Si el lugar de las raices de un sistema corresponde a la figura:

Root Locus
Lugar de las raices de G(s)H(s)=1/s(s+3)(s%+25+2)
T T

Imaginary Axis
o

Real Axis

a) El sistema es estable sobreamortiguado Vk <k,
b) El sistema es estable subamortiguado Vk <Kk,

c) El sistema es estable VK
d) El sistema es inestable k >0



10. ;Como se calcula el margen de ganancia y el de fase sobre el diagrama de Bode?

Bode Diagram
100 T

Magnitude (dB)

Phase (deg)

Frequency (rad/sec)

G(jm,),,
y =180°+arg(G(ja,))

kgdB =T

1
K =— -
b 6o,
y =arg(G(jm,))

kgus - ‘G(jc%)‘ds
y = —180"+arg(G(ja)g))

1
K =—— —
o [Gle,),
y =arg(G(ja,))



