
ANÁLISIS TEMPORAL

Introducción al análisis temporal.

1. Sistemas de primer orden.
2. Respuesta impulsional de sistemas de 

primer orden.
3. Respuesta ante señales escalón y rampa de 

sistemas de primer orden.
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SISTEMAS DE PRIMER ORDEN

• Sistema dinámico más sencillo: ecuación diferencial con una 
única derivada.

• Aplicando la transformada de Laplace:

• A partir de esta expresión se obtiene la función de 
transferencia para un sistema de primer orden:

)()(
)(

tuKty
dt

tdy
T ⋅=+

)()()( sUKsYsYsT ⋅=+⋅⋅

Ts

k

sU

sY
sG

+
==
1)(

)(
)(

Universidad Carlos III de Madrid Señales y Sistemas

Dolores Blanco, Ramón Barber, María Malfaz y Miguel Ángel Salichs



SISTEMAS DE PRIMER ORDEN

� Parámetros característicos de un sistema de primer orden
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RESPUESTA IMPULSIONAL
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RESPUESTA IMPULSIONAL
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RESPUESTA A ESCALÓN
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RESPUESTA A ESCALÓN
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RESPUESTA ANTE RAMPA
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RESPUESTA ANTE RAMPA
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