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En el tema 11 (Comunicacién Serie Sincrona: 12C, SPI) se ensefian los
fundamentos tedricos de la comunicacion serie sincrona, dividido en varios
puntos y acompafiados de videos explicativos:

En el primer punto se habla de los conceptos generales de la comunicacion
serie sincrona, y se introducen conceptos clave necesarios para desarrollarla.

e Sefal de reloj/validacion/control
e Campo de aplicacion de este tipo de comunicacion

A continuacion, se describe el protocolo [2C. Primero sus caracteristicas
generales, después las dos reglas para su operativa a nivel de bit, después las
tres reglas para su operativa a nivel de caracter y por altimo su operativa a
nivel de trama. Después de esto se muestra un ejemplo de comunicaciéon 12C
entre un microcontrolador y una memoria M24Cxx (significado de los pines,
DEVSEL, modos de funcionamiento y diagrama de flujo) y cémo usar 12C en la
perspectiva CubeMX y las funciones HAL a utilizar en la programacion.

Finalmente se describe el protocolo SPI. Primero sus caracteristicas generales,
a continuacion, su operativa a nivel de caracter “Master -> Slave”, después su
operativa a nivel de caracter “Slave -> Master”. Después de esto se muestra un
ejemplo de comunicacion SPI entre un microcontrolador y una memoria
25AA040 (significado de los pines y las instrucciones a utilizar, e instrucciones
SEND y RECEIVE) y cdmo usar SPI en la perspectiva CubeMX y las funciones
HAL a utilizar en la programacion.
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