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TRANSDUCTORES DE POSICIÓN Y 
DESPLAZAMIENTO (I) 

 
 
 ⇒ Los sensores de posición y desplazamiento que veremos aquí, que 

pueden ser con o sin contacto con el punto cuya posición se quiere medir, 

pueden ser de distintos tipos, cada uno de los cuales requerirá sus circuitos de 

acondicionamiento de señal específicos. 
 
 
 
 
 
 
 
TIPOS DE TRANSDUCTORES DE POSICIÓN  Y DESPLAZAMIENTO 

 

1. Resistivos. 

2. Inductivos. 

3. Capacitivos. 

 
 
 Además de la clasificación anterior, que se ha hecho atendiendo a las 
características eléctricas de los transductores, éstos pueden clasificarse según 
sean con o sin contacto (como se ha mencionado más arriba) o según midan 
posición angular o lineal. 
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TRANSDUCTORES DE POSICIÓN Y 
DESPLAZAMIENTO (II) 

 
TRANSDUCTORES RESISTIVOS  

 
 
 ⇒ En estos transductores las variaciones de la posición que se quiere 

medir se convierten en variaciones de resistencia eléctrica,  generalmente a 

través de un contacto móvil que se desplaza a lo largo de un material resistivo, 

ya sea bobinado o de película. 
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TRANSDUCTORES DE POSICIÓN Y 
DESPLAZAMIENTO (III) 

 
TRANSDUCTORES INDUCTIVOS CON CONTACTO  

 
 
 ⇒ En estos transductores las variaciones de la posición que se quiere 

medir se convierte en una variación de inductancia, generalmente a través de 

variaciones en el circuito magnético de la bobina. Estos transductores se 

utilizan en “push-pull” para conseguir una linealidad suficiente. 

 
 

TRANSDUCTORES LINEALES 
 

 
 

 
TRANSDUCTORES ANGULARES 
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TRANSDUCTORES DE POSICIÓN Y 
DESPLAZAMIENTO (IV) 

 
TRANSDUCTOR INDUCTIVO SIN CONTACTO  

 
 
 ⇒ Estos transductores se basan en el mismo principio que los inductivos 

vistos anteriormente, esto es, en una variación de las características del 

circuito magnético causada por el movimiento del objeto cuya posición se 

quiere medir. La diferencia radica en que ahora los cambios en el circuito 

magnético son causados directamente por el objeto, no por un núcleo móvil. 

Obviamente, al ser las características magnéticas  del objeto desconocidas a 

priori, estos sensores son muy poco precisos, y su utilización industrial se 

limita a detectores de proximidad. 

 

 

 

DETECTOR INDUCTIVO DE PROXIMIDAD 
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TRANSDUCTORES DE POSICIÓN Y 
DESPLAZAMIENTO (V) 

 
TRANSDUCTORES INDUCTIVOS POR VARIACIÓN DE 

ACOPLO  
 
 ⇒ Estos transductores son muy parecidos en cuanto a su construcción a 

los inductivos en push-pull, ya que constan de un núcleo móvil sometido al 

desplazamiento que se quiere medir, y unos devanados alrededor de éste. La 

diferencia radica en que, en este caso, las variaciones de la posición que se 

quiere medir se traducen en una variación del coeficiente de acoplo (o 

inducción mutua) entre los devanados, de forma que, excitando el devanado 

primario con una tensión alterna de amplitud constante, se obtiene una tensión 

cuya amplitud es función de la posición que se quiere medir en el devanado 

secundario. La implementación habitual, con un devanado de excitación y dos 

de salida conectados en contrafase, es el transformador diferencial de 

variación lineal, o LVDT ( “Linear Variable Differential Transformer”).  

 
 
 

 
 

POSICIÓN LINEAL     POSICIÓN ANGULAR 
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TRANSDUCTORES DE POSICIÓN Y 
DESPLAZAMIENTO (VI) 

 
TRANSDUCTORES CAPACITIVOS 

 
 ⇒ En estos transductores las variaciones de la posición que se quiere 

medir, se convierten en variaciones de la capacidad de un condensador, 

generalmente plano o cilíndrico. Tendremos diferentes tipos de transductores 

capacitivos según sea la superficie, la permitividad (o constante dieléctrica) 

del dieléctrico, o la distacia entre las armaduras del condensador lo que varíe 

con la posición a medir. 

 

SENSOR DE POSICIÓN ANGULAR POR VARIACIÓN DE 
SUPERFICIE 

 
 
 

SENSOR DE POSICIÓN LINEAL POR VARIACIÓN DE 
PERMITIVIDAD 

 

 
 

SENSOR DE POSICIÓN LINEAL POR VARIACIÓN DE DISTANCIA 
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EJEMPLOS: TRANSDUCTOR DE POSICIÓN CAPACITIVO SIN 

CONTACTO (I) 
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EJEMPLOS: TRANSDUCTOR DE POSICIÓN CAPACITIVO SIN 

CONTACTO (II) 
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EJEMPLOS: LVDT (I) 
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EJEMPLOS: LVDT (II) 
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EJEMPLOS: LVDT (III) 

 


