Midréulioos: engranajes

Revoluciones: 500 — 3500 rpm
= Presion < 100 bares

Alta presion: 175 — 210 bares
Altas revoluciones y presiones: ruido
Baja revoluciones: giro a saltos
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Midréulioos: engranajes
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Midéulicos:paletas

= Buen comportamiento a bajas velocidades
= Revoludones: 10 — 1500 rpm

= Presion: 150 bares

= Giro bastante uniforme y continuado

= Silenciosos

D=n-B-b

B= seccion entre rotor y anillo
y dos paletas

b= ancho de la bomba

n= n° de paletas
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Fr=(R-1)-1-p

(R-n)-(Rvn)_  R-r

M =F -5=p1-
0 ® p ) 5
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ﬁ Motores hidraulicos: pistones

= Admiten mayores presiones de trabajo

= Velocidades: 50 — 2000 rpm

= Proporciona un par motor total a cualquier
revolucion dentro del margen que indica el
fabricante

Presiones: 100 — 500 bares

A bajas revoluciones y altas presiones: golpeteos

= Tipos:
= Radiales
= Axiales
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‘ Motores hidraulicos: pistones radiales
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Pistones en linea

3. Cusndo el pistén pasa por la
entrads emperss 8 meterse demtro
del cindro debrdo ol dngulo de
I placa de presitn y of fuido s
impaluado Bacia o erificio de
nabds

Motores hidraulicos: pistones axiales

La longitud ée la
camera es minma

La longitud de I
carrers ex minuma
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3 La wnstin warverial mantiens o
dineamurato de (orma que ¢ o y o
Siogque de clisdros nemper pren
jumton

4. El aceite pasa pot el interior del
cilindro y & enviado fuers  medids

que ol pistin e empujado por s
rida del e

1. Bl empuje del pistéan sobee I brids
del e origina ua par en ol o

Bioque de cilindron

1. 1 nceite, o la presida requerida
en Ia entrada, origina un empuje
1obre lot pistones
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Pistones en angulo

pistones axiales
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Motores hidraulicos: pistones axiales
Esquema motor pistones en linea

Semiplaca
en "PRESION"

Semiplaca
en "RETORNO"
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Motores hidraulicos: pistones axiales

desplazamiento Motor n dilindros con angulo ¢=2r/n
1 .
D=2-Z-r-tg(a)-S M, =5- p-Srn S@H(za)- ser(0 + ip)
par 1 ! )
M=T-rsen(@)—F.-r M, =7 p-S-r-n-sen2e)- ; sen(6 + ip)
1
Proyeccion eje de salida M,=—-p-S-r-n- sena)-K,,
M, =(T-r-sen(0)-F,,-r)-cos(c) Cilindros1 en descarga (la otra mitad)
T=F-sen(a)= p-S-sen(c) M, 25'(10— p)-S-r-n-sen2e)- K,
N=p-§-cos(a) 8 pistones: K,=2.513, +4%, 45°
F;‘oz = ,Ll . p S.Cos(a) 6 piStDnES: I(M:1-861, i7-2°/q 600

M, = p-S-sen(a)-cos(a)- r-sen(0)— u- p- S-cos’(a)- r
M, = IIU S'I{E' sen(2a) - sen(0) — p-cos’ ()]
M, :E- p-S-r-n-sen(2a)- sen(0)
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