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Departamento de Ingeniería Mecánica 
Neumática y oleohidráulica 

Motores hidráulicos: engranajes 

n  Revoluciones: 500 – 3500 rpm 
n  Presión < 100 bares 
n  Alta presión: 175 – 210 bares 
n  Altas revoluciones y presiones: ruido 
n  Baja revoluciones: giro a saltos 
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Departamento de Ingeniería Mecánica 
Neumática y oleohidráulica 

Motores hidráulicos:paletas 
n  Buen comportamiento a bajas velocidades 
n  Revoluciones: 10 – 1500 rpm 
n  Presión: 150 bares 
n  Giro bastante uniforme y continuado 
n  Silenciosos 

D n B b = ⋅ ⋅ 

B= sección entre rotor y anillo 
y dos paletas 
b= ancho de la bomba 
n= nº de paletas 
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Motores hidráulicos:paletas 
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Departamento de Ingeniería Mecánica 
Neumática y oleohidráulica 

Motores hidráulicos: pistones 

n  Admiten mayores presiones de trabajo 
n  Velocidades: 50 – 2000 rpm 
n  Proporciona un par motor total a cualquier 
revolución dentro del margen que indica el 
fabricante 

n  Presiones: 100 – 500 bares 
n  A bajas revoluciones y altas presiones: golpeteos 
n  Tipos: 

n  Radiales 
n  Axiales 
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Motores hidráulicos: pistones axiales 
Pistones en línea 
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Motores hidráulicos: pistones axiales 
Pistones en ángulo
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Motores hidráulicos: pistones axiales 
Esquema motor pistones en línea 
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Motores hidráulicos: pistones axiales 
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par 

( )  roz M T r sen F r θ = ⋅ ⋅ − ⋅ 

Proyección eje de salida 
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Motor n cilindros con ángulo ϕ=2π/n 
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Cilindros en descarga (la otra mitad) 
' 1  ( ) (2 ) 

2 R M M p p S r sen K η α = ⋅ − ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ 

8 pistones: K M =2.513, ±4%, 45º 
6 pistones: K M =1.861, ±7.2%, 60º


