i Circuitos neumaticos: identificacion
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| Elementos de alimentacién | Unidad de mantenimiento

i Circuitos neumaticos: identificacion

= Elementos motrices: U%
- Generalmente utiliza dos digitos: 1.0, 2.0, 3.0.... B=
= Se les asigna una letra mayuscula utilizada en los diagramas
(ABC,...).

= A veces utiliza solo un digito: 1, 2, 3,...
= Para detectar la posidon del vastago del dlindro se utiliza la misma
letra del dlindro en miniscula (3, b,...) seguida del subindice 0 (a0,

bo,...) y del 1 (al, bi,...) para el dlindro desplegado o bien con el
nombre de la valvula (1.2, 1.3,....).
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$ Circuitos neumaticos:identificacion

= Todos los elementos que tienen que ver con el movimiento
del actuador 1.0, comenzaran con 1.xx (1.2, 1.3,....)

= Elementos de potencia: %MIS]*

v
=« El 1¢ digito es del elemento que gobieman (1.1, 2.1,..)
= El 20 digito es siempre 1.

= Elementos de sefal u ordenes: @zmwv (HD@M

=« El 1¢ digito es del elemento que gobieman (1.x, 2.X,...)

= El 20 digito:
= NUmeros pares para el avance del dilindro (1.2, 1.4,..)
= NUmeros impares para el retroceso del dlindro (1.3,1.5,..)
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$ Circuitos neumaticos: identificacion

= Elementos de regulacion: L ‘
= Generalmente siguen la numeracion consecutiva a los
elementos de senal (1.6, 1.7,...)

= Se pueden utilizar tres digitos, siendo el segundo un 0
(1.0, 1.02, 2.01,...)

= Elementos de alimentacion:
« Se utiliza como primer digito el 0 (0.1, 0.2,...) -

= Tuberias:
« Para tuberias de potenda se utiliza linea continua.
= Para tuberias de pilotaje se utiliza linea discontinua.
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* Diseiio de drcuitos neumaticos

= Métodos de diseiio:
= Neumatica dasica:
= Método intuitivo
« Método en cascada
= Electroneumatica
« Mediante relés (método cascada)
« Mediante programacion (PLCs y automatas)
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* Diseiio de drcuitos neumaticos

= Método en cascada:
= Determinadion de la secuendia.
PM, A*, A, B*, B
= Formacion de grupos.

P
A

ey )_“
A)'ﬂf INCORRECTO A
A

-—— CORRECTO
B —=aL
B

Departamento de Ingenieria Mecanlg

Neumédtica y oleohidrauli

=

B




$ Diseiio de drcuitos neumaticos

= Generacion de lineas de alimentacion
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$ Diseino de circuitos neumaticos
= Asignacion de elementos a lineas

CAPTADORES PILOTAJES
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& Diseiio de drcuitos neumaticos

= Elaboracion del circuito

ACTUADORES

VALVULAS DE COMANDO

CAPTADORES

LINEAS DE PILOTAJE ®
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& Diseiio de drcuitos neumaticos

= Circuito \ LA & 5
A+ A- B+ B
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