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Ejercicio 1
Obtener G(z) como la suma de los residuos para la siguiente
función de transferencia:

G(s) =
1

s2(s + 1)
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Ejercicio 2
Obtener la transformada z de la siguiente función mediante la
expansión en fracciones parciales y utilizando el método de los
residuos:

X (s) =
s

(s + 1)2(s + 2)
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Ejercicio 3
Obtener la función de transferencia equivalente del siguiente
sistema:
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Ejercicio 4
Calcular la función de transferencia equivalente del sistema de
control digital representado en la siguiente figura:
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Ejercicio 5
Aproximar la función de transferencia en z para la siguiente
función utilizando los métodos Euler I, Euler II y Trapezoidal:

G(s) =
s

(s + 1)2
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