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Ejercicio 1
Linealizar en torno a un punto de operacion el sistema

dado por las siguientes ecuaciones en el espacio de
estados:

Xy = axy + bxoxs

Xo = CX3 + XaUj

X3 = U1 + XoXa

X4 = X1 + dX3(1 — U2)

yi=6exs+ X2
Y2 = X3X4
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Ejercicio 2
Calcular las tres formas candnicas: Controlable,
Observable y Jordan, del sistema cuya funcion de
transferencia es la siguiente:
Y(z) zZ+1
Uz) z2+13z+04
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Ejiercicio 3
Calcular las tres formas canonicas: Controlable,

Observable y Jordan, del sistema cuya funcion de
transferencia es la siguiente:

Y(2) (z+05)(z—-0,4)

Uz (z+1)(z—-0,5(z—-0,5)
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Ejercicio 4
Calcular las tres formas canonicas: Controlable,

Observable y Jordan, del sistema cuya funcion de
transferencia es la siguiente:

Y(z) (z+03)(z—-0,5)(z+0,8)

Uiz) (z—1)2(z—-05)(z+0,.2)
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Ejercicio 5
Obtener las matrices T que permiten la conversion a
las formas canoénicas observable y controlable dado el

siguiente sistema:
- Bl e
2

Xo(k+1) 2 3
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Ejercicio 6
Obtener la matriz de transformacion T que permite

convertir a la forma candnica de Jordan para la
siguiente representacion de estado:

xi(k+1) —10
Xo(k +1)| = 2
{X3(k—|—1)} { 0

O_L
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